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Las Compafiias

PL\°F’\Q\* =

Y LaSerena

Oceano
Pacifico

Figure 2 Monte Carlo simulaton of domamn growth in the d = 2 Ising model at T = 0 (aken
from Kissner [8]). The system size 1s 256 X 256, and the snapshots correspond to 5. 15,
60 and 200 Monte Carlo steps per spin after a quench from T= =

1. Crecimiento y fomacion de fases en RMA sobre medios heterogéneos.
2. Descripcion de sistemas sociales multiculturales en medios heterogéneos.

3. Difusién de Fluidos, estabilizacion de interfases y formacion de fases de
fluidos binarios en medios congestionados.




The Model of CML.

Consideramos un sistema de mapas acoplados definidos:

x(t+1) = (1= f(a() + = 3, f,0), 1)
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Donde v; es el conjunto de vecinos de cada sitio i, 1; es la cardinalidad de v;, €

es el parametro de acoplamiento y f(x(t)) es la funcién no lineal que representa
la dindmica local.
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La fase es definida por o;(t) = sign(x;(t)) y u = 1,9.




El sustrato.
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ay ~ (€ —€) (7)
(Roo) ~ (d — d )P (8)
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Axelrod’s agents based model: interaction
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Dinamica de colision de multiparticulas.

Sireaming

Consideremos N particulas con

masSa m.

X’(t+ 1) =x(t) + v'(H)T, (10)
Ve=— Y.vi,  an

Vv = Ve+ 5,5(vs’ - Vg). (12)

Collision step

1 = &
Dy = 5(0x0:) + ;wx o), (13)
kyT (20+1—¢"P
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¢ = 41N ,0° |3V (15) e

%p(r, t) = DoVp(x, 1) =V J(r, ), (16)
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D(CP) =Dy+ ADy=2D

(17)




Dinamica de colisién multiparticulas para dos especies

N
O:0; =06.6.; Y.©;=1; No=) 6. (18)

s=1
Vi(t) = (C) Y Osvi(ty (19)

( ) s|xeQ)
(C)mgV(G)(t)
. 5
Vi =35, (20)
v = Ve + a)g(v - Vg) (21)
- Z O; (Vi + @ (v - Vi), @) &

= Ve + 05OV Vo) + ) 65 (wzae (v - vi9)), (23)
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c D(x) = Oy tanhz , (29)



Para el modelos de Ising:

a a S —4T 4T
For[D(r)] = fdr [—EZCI)(r)2 + fCD(r)‘l =53 W= 35
K _ 5
+ VemP| (30) K= e
2K 1
_ % X = N
D(x) = i tanh & (31) 1 (T.-T)\2
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(D(X) = \/7tanh (C (1 qb)) <(D(1‘§/, t)q)(l'g, t)>5,§/ - C [Rt/ t] = O
(39) (40)
Ry ~ t° (41)
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Conclusiones:

= Se mostrd que la velocidad con la cual los dominios de fase crecen, es mas
baja cuando las impurezas estdn presentes en el sistema.

= Eltamafo promedio de los dominios resultantes en el estado inhomogéneo &
de el sistema decrece cuando la densidad de impurezas aumenta.

= La topologia del medio puede jugar un rol decisivo en el determinacién
del comportamiento colectivo emergente.

= Las inhomogeneidades espaciales también pueden ser empleados como
un mecanismo de selecciéon para modular el tamafio de los patrones en




sistemas espaciotemporales.

= Las impurezas tienen un efecto sobre las propiedades criticas, de pasar de
un estado heterogéneo a uno homogéneo.

» Las tres técnicas de modelado mostraron ser eficientes para el estudio del
crecimiento y formacién de fases en medios heterogéneos.






